
28 www.gabor.com.pl

Transport System ROBOT 20

► ►

Dane techniczne L-ROBOT 10 F-ROBOT 10

14080 14081

DC Motor (24 V / 1000 W) -

Li-Polymer -

60 - 90 min -

Ja -

3 % -

180 mm / 4 + 8 (105/53 mm wide) 180 mm / 18 (53 mm wide)

1132 x 1326 x 180 mm -

Ø 250 275 x 266 mm

- 532-1600 mm

255 kg 115 kg

100 kN (10t) 100 kN (10t)

200 kN (20 t)

• 

• 

• 

• 

    

obciążenie do 20 tonSamojezdny zestaw ROBOT 20

numer wyrobu

napęd

akumulator

czas pracy *

sygnał dźwiękowy

kąt nachylenia **

wysokość załadowcza / ilość rolek

wymiary (L x W x H)

powierzchnia załadowcza 

długość łącznika, regulowana

waga

max. nośność

całkowita max. nośność

*  zależy m.in. od trybu pracy, ciężaru ładunku, drogi transportu 
**  zawsze zabezpiecz ładunek przed niezamierzonym przesunięciem się w trakcie transportu

W ofercie 2 standardowe ładowarki (czas  ładowania 12 h)

Łatwa wymiana akumulatorów dzięki systemowi plug-in

Ze względów ekologicznych i bezpieczeństwa akumulatory Li-Po

W zależności od obciążenia i trybu pracy akumulatory wystarczają

maksymalnie na 90 minut używania bez wymiany lub ładowania

http://www.gabor.com.pl/574/gks-perfekt-robot-20



